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Do zasilania hamulcéw opracowano szereg modutow od prostych klasycznych uktadéw po zespoty
gwarantugce szybkie dziatanie i pozycjonowanie pdpw. Odpowiednie aplikacje pmizenia hamulcéw z
rozigczaniem po stronie pau statego lub przemiennego zapewniajostowniki jedno i dwupotéwkowe oraz
szybkie uktady elektroniczne. Producent zaleca wykorzystywanie do zasilania hamulglwienmajnizszych
napi¢ pradu przemiennego. Odpowiedni dobér rafm sterujcego spowoduje wyeliminowanie, a przynajmniej
ograniczenie przegt powstatych w obwodach zasiaych. Nie zaleca sistosowanie nadmiernie dtugich
przewodow sterggych , ktére powodygjemisg szkodliwych przegi.

Uktad prostujacy B2-1P

Prostownik B2—-1P stanowi kompletny zespét prostownika jedno potdwkowego do shedipiego
montau. Wyposaony w listwe przylaczeniovg utatwia monta i zabudow we wspotpracujcym obwodzie.

PARAMETRY PROSTOWNIKA

B2-1P-400

B2-1P-600

Maksymalne naptie zasilania (naptie przemienne AC) U

400 VAC

600 VAC

Napkcie na wygciu prostownika (nagctie stale DC) | Uout

0,45Un

0,43

Maksymalny cigty prad na wyciu prostownika lour

2A

2A

Przyktad
Napkcie zasilania prostownika (ngpie przemienne) Uy = 230VAC,

Otrzymane nagiie na wyjciu prostownika(nagtie state) - 0,48y= 0,45 x 230=104VDC

Uktad prostujacy B5-1P

Prostownik B5-1P stanowi kompletny zespét prostownika jedno potdwkowego do shedipiego
montau. Wyposaony w listwe przylaczeniovg utatwia monta i zabudow we wspotpracujcym obwodzie.

PARAMETRY PROSTOWNIKA

B5-1P-400

B5-1P-600

Maksymalne naptie zasilania (naptie przemienne AC) U

400 VAC

600 VAC

Napkcie na wygciu prostownika (nagctie stale DC) | Uout

0,45Un

0,43

Maksymalny cigty prad na wyciu prostownika lour

5A

5A

Przyktad
Napkcie zasilania prostownika (ngpie przemienne) Uy = 230VAC,
Otrzymane nagiie na wyjciu prostownika (napcie state) - 0,48n= 0,45 x 230=104VDC

Uktad prostujacy B2-2P

Prostownik B2-2P stanowi kompletny zespét prostownika dwupotéwkowego do dvedpiego
montazu. Wyposaony w listwe przylgczeniovy utatwia monta i zabudow we wspotpracujcym obwodzie.
Prostownik pozwala na podanie ngga wegciowego max250VAC, 2A co po wyprostowaniu pozwala na
otrzymanie nagcia statego o wartgi 0,9 podanego naggia wegciowego.

PARAMETRY PROSTOWNIKA
Maksymalne naptie zasilania (naptie przemienne AC
Napicie na wygciu prostownika (nagtie state DC)
Maksymalny cigly prad na wygciu prostownika

250 VAC
0,99
2A

Przyktad
Napkcie zasilania prostownika (nhajgie przemienne) Uy = 230VAC,
Otrzymane naficie na wyjciu prostownika (nagcie state) - 0,9n= 0,9 x 230=207VDC
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Wymiary prostownikow

B2-1P-400 , B5-1P-400 , B2-2P B2-1P-600 , B5-1P-600
B2-1P-400F , B5-1P-400F B2-1P-600F , B5-1P-600F

52
46
44

Roziaczanie po stronie ppdu przemiennego

Schemat przedstawia getenie prostownika serii B2-1P, B5-1P
oraz B2-2P w obwod zasilania silnika. Przy goganiu napgjicia pole
magnetyczne powodujee ptad cewki ptynie dalej przez diody prostownicze
i spada wolno. Pole magnetyczne redukuje fbpniowo co powoduje
wydtuzony czas zadzialania hamulca, tym samym opdiony wzrost
momentu hamowania Jezeli czasy dziataniagsbez znaczenia nalatoby
taczy¢ hamulec po stronie gilu przemiennego (przy wgdzaniu ukfady .
zasilajce dziatag jak diody jednokierunkowe). o]

SILNIK  ELEKTRYCZNY

Roziaczanie po stronie ppdu statego

L1 L2 L3
Schemat wktzenia prostownika B2-1P, B5-1P oraz B2-2P w obwdéd
silnika elektrycznego. Bd cewki przerywany jest ralzy cewlq, a uktadem
zasilapcym (prostupcym). Pole magnetyczne redukuje siardzo szybko,
krotki czas dziatania_hamulca, konsekwene szybki wzrost momentu }—'—’—F
hamowania Przy wyhczaniu po stronie nagiia stalego w cewce powstaje Y

wysokie napjcie szczytowe powodse szybsze zycie stykéw wskutek j
Uhc

iskrzenia. Dla ochrony cewki przed nagiami szczytowymi i dla ochrony © .
stykdw przed nadmiernym 2zyciem uklady prostuice posiadaj srodki o
ochronne pozwalage na4czenie hamulca po stroniegdu statego. SILNK ELEKTRYGZNY

Uktad prostujacy B2-1P-400F , B2-1P-600F , B5-1P-400F , B5-1P-500

Prostownik B2-1P-400F , B2-1P-600F oraz B5-1P-400 i B5-1P-600 stankeovhpletny zespét
prostownika jednopotéwkowego. Montadbywa st poprzez otwory w obudowie a listwa prggzeniowa
pozwala na montaprzewoddéw obwodu elektrycznego. Seria F przeznaczona jest do zasiladizaurztére
podczas pracy emityjzaktocenia w postaci fal elektromagnetycznych . Zastosowanie odpowiednio dobranego
filtra C pozwolito na catkowite wyeliminowanie negatywnego zjawiska. Wymiary mon@ , gabarytowe oraz
parametry prostownikéw nie ulegly zmianie.
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Uktad prostujacy PS-1

Uktad PS-1 =zostat zbudowany w oparciu o technik
potprzewodnikow typu MOSFET co pozwolito na uzyskanie efektows L2
niedostepnych w tradycyjnych  rozwaniach. Elektromages hamulca
zasilany poprzez uklad PS-1 sterowany po stronie pradu przemienh
pozwala na uzyskiwanie przez hamulec parametrow czaguzaala i

prostownika po stronie gidu stalego. Uzyskane parametry nigjednak L
okupione stosowaniem dodatkowych obwodoéw elektrycznychaozmtkow. s o7 3

Prostota montal i osigane parametry umtiwiaja bardzo szerokie HAMULEC]
zastosowanie, zwlaszcza tam gdzie wymagane jest pozycjonowdr|ié
nap;dOw, praca z diy czestotliwoscia taczen obwarowana powtarzalécia
czasOw za i rogkzania hamulcéw.

Uklad zasilagcy PS—1 stanowi kompletny zespét do bezepdniego montau. Wyposaony w  czterozaciskow
listwe pozwala na swobodradaptagj w kazdym wspétpracujcym obwodzie. Uktad jest przystosowany do zasilaniaraeta
pradu przemiennego o waici 380 + 400VAC max. 420VAC co po wyprostowaniu i odpowiednim uformowaniu pozwala
na otrzymanie nagtia statego o wartgi 170 + 180VDC do zasilania hamulca.

Schemat przedstawia sposéberenia uktadu PS-1 w obwdd zasilania hamulca wspotpreayp z silnikiem
elektrycznym 3x400VAC z uzwojeniem pokzonym w gwiazel.

Uktad prostujacy PS-2

Uklad PS-2 zostat zbudowany w oparciu o techpikprzewodnikow
typu MOSFET co pozwolito na uzyskanie efektéw niegmsych w (3| L2
tradycyjnych rozwjzaniach. Elektromages hamulca zasilany poprzez uktad I}S
2 sterowany po stronie pradu przemiennego pozwala na uzyskiwanie [
hamulec parametréw czasu egalania i rozczania analogicznych jak w
przypadku przerywania obwodu klasycznego prostownika po stroniu p
statlego. Uzyskane parametry nigednak okupione stosowaniem dodatkowyg L

obwodéw elektrycznych i wytznikdw. @ R, w
Prostota montal i oshgane parametry unabwiaja bardzo szerokie N ErsaE I:HAMULEC
31

ZASILANIE WYJSCIE.
zastosowanie, zwtaszcza tam gdzie wymagane jest pozycjonowarn@dwap Ea_vﬁ_ii Ezﬁcj
praca z dig czestotliwoicig tagczen obwarowana powtarzaléciag czaséw za i
rozkczania hamulcow. /

Uklad zasilagcy PS-2 stanowi kompletny zesp6t do be&zedniego montau. Wyposaony w czterozaciskogv
listwe pozwala na swobodradaptagj w kazdym wspdtpracujcym obwodzie. Uktad jest przystosowany do zasilaniaGdta
pradu przemiennego o wagm 220 +~ 230VAC max. 250VAC co po wyprostowaniu i odpowiednim uformowaniu pozwala
na otrzymanie nagtia statego o wartgi 190 + 207VDC do zasilania hamulca.

Ponizszy schemat przedstawia sposolyoménia uktadu PS-2 w obwdd zasilania hamulca wspotpeenp z
silnikiem elektrycznym 3x400VAC z uzwojeniem pceonym w gwiazel.

Wymiary prostownikéw PS-1, PS-2
135
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Producent zastrzega sobie prawo do zmian w wyniku rozwoju konstrukcji.
Mozliwos¢ wykonan specjalnych po uzgodnieniu z producentem.

Stronad z4






